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Ausgegeben am 11. Juni 2015
Abgabe der Losungen (Papier oder elektronisch) bis Dienstag 16. Juni 2015

Aufgabe 1:
Uberarbeitung der Aufgabe?2 aus vorigem Aufgabenblatt; Punktezahl wie dort
angegeben:

Aufgabe 2:
Sie und Ihr Kollege messen unabhéngig voneinander eine physikalische Grofle. Zu
diesem Zweck fithren Sie 8 Messungen durch, die folgende Werte ergeben:

2.0, 2.1, 1.85, 2.06, 1.95, 2.04, 1.84, 2.15

a) Bestimmen Sie den Mittelwert, die Standardabweichung, Varianz und den
Fehler des Mittelwertes fiir diese Messreihe.
(2 Punkte)

b) Ihr Kollege fiihrt sogar 10 Messungen durch, tibermittelt Thnen aber nur
den von ihm gefundenen Mittelwert M, = 2.021 und die Standardabweichung
Sy = 0.1096. Welcher Mittelwert wiirde sich aus allen 18 Messungen ergeben?
Skizzieren Sie bitte auch kurz Ihren Losungsweg.

(1 Punkt)

Aufgabe 3: Aus einer Messreihe erhalten Sie folgende Werte

x[00 02 05 10 1.2
y|01 046 112 215 245

a) Sie vermuten einen linearen Zusammenhang zwischen z und y. Bestimmen
Sie die aufgrund der gegebenen Daten die Regressionsgerade. Wie grof ist der

quadratische Fehler
5

Z(m z +b—y;)?

i=1
zwischen Thren Messpunkten und den Werten auf der Geraden?
(2 Punkte)

b) Welche Steigung wiirden Sie erhalten, wenn Sie die in der Vorlesung entwi-
ckelte Formel fiir eine Regressionsgerade durch den Nullpunkt auf die urspriing-
lichen Daten anwenden?

(2 Punkte)



